El robot SKYBOT, comercializado por Ia
empresa Ifara Tecnologias[1], es un robot
sencillo, econdmico, didactico y abierto.
Permite que todos aquellos que tengan interés
por la robdtica puedan iniciarse en ella de una
manera rapida y sencilla.

Se trata de un robot abierto porque los planos
de la estructura mecanica, los esquemas
hardware y el codigo fuente de los programas
estin  disponibles. = Cualquiera  puede
construirse el robot o estudiar con mas detalle
alguna de sus partes. Asi, ademds, queda
garantizada su perdurabilidad en el tiempo,
estando al margen de decisiones comerciales.

Se entregara el robot Skybot que incluye lo siguiente:

v" Piezas de Metacrilato para la estructura mecanica

Tornillos necesarios para el montaje de la estructura

Dos servos del tipo Futaba 3003[2]

Tarjeta Skypic[3], con el micro 16F876A de Microchip

Tarjeta ct293[4], con los drivers de potencia y circuitos para los sensores de
infrarrojos.

Portapilas (para 4 pilas de tipo AA) con cables y jack de alimentacién
4 sensores de infrarrojos del tipo CNY70

Dos sensores de contacto (Bumpers)

Un sensor de luz (LDR)

Un cable serie para la conexion de la Skypic al PC

Dos encoders impresos en papel, para pegar a las ruedas

Un CD con el manual
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Herramientas y material necesario para el taller
(no proporcionados)

Soldador de punta fina y estafio

Alicates pequefios para cortar cables

Alicates pequenos de cabeza plana

Juego de destornilladores pequefios, con cabeza plana y de estrella

Pegamento de contacto para plasticos (Se compra en ferreterias. Por ejemplo

PlasticCeys)

4 pilas de tipo AA

(Opcional, pero muy recomendable) Un polimetro

(Opcional pero recomendable) Un alimentador entre 4.5 y 6v para poder probar el

robot sin tener que gastar pilas.

v" Rollo de cinta aislante negra

v (Opcional) Velcro. Muy util para conectar los sensores y podernos mover
facilmente.

v" (Opcional) Piezas de mecano, Lego, plastico, etc, asi como leds azules o cualquier

cosa que pueda resultar interesante para "tunear" los robots.
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Soldador punta fina Alicates pequerios para Alicates pequernios de
estano cortar cables cabeza plana

Juego de destornilladores
pequerios, con cabeza Polimetro Rollo de cinta aislante
plana y de estrella negra




La programacion y control del robot se hard a través del puerto serie. Si el ordenador de
alguno de los asistentes no lo tuviese, tendra que utilizar un conversor USB-serie.

El taller tiene cardcter "multiplataforma". Se podran utilizar tanto ordenadores con
sistema operativo Linux como Windows.

Dia 26. Martes

Introduccion. Reparto de material. Explicacion del concurso final
Teoria: Funcionamiento de un motor de CC y de un servo
Montaje de la estructura basica

Trucaje de los servos

Prueba de los servos
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Dia 27. Miércoles

Teoria: Funcionamiento de los sensores CNY 70; Arquitectura del Skybot
Montaje de los 4 sensores CNY70

Conexion de los motores y sensores a la tarjeta CT293

Montaje de la electronica en el robot

Pruebas del robot desde el PC
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Dia 28. Jueves

v" Teoria: Programacion del robot en C

v" Terminar de montar la estructura y la electronica

v" Carga de programas en la Skypic

v" Ejemplos bésicos: encender un led, leer un pulsador, activar un motor...

Dia 29. Viernes

v" Teoria: Bumpers y encoders. Algoritmos reactivos

v" Colocacion de los sensores, bumpers y encoders

v" Programacion del robot para seguir una linea negra, empujar objetos o realizar
trayectorias programadas

Dia 30. Sabado
v" Preparacion del robot para el concurso “El Mogollon™: programacién de
algoritmos y "tuneado"/ decoracion de la estructura.
v" Concurso “El Mogollon”




Para hacer mas divertido el taller y que los asistentes tengan una motivacioén adicional
para construir su robot, se realizara el concurso "El Mogollon" al finalizar el taller. El
objetivo fundamental es pasarlo bien :-) y que los asistentes puedan vivir de cerca un
concurso.

Se creard un recinto delimitado por cinta aislante negra donde se situaran todos los
robots. Las posiciones de salida se sortearan, asi como la direcciéon de salida de los
robots. Las reglas son muy sencillas: gana el que primero salga del recinto. La lucha esta
servida ;-)

Ifara Tecnologias es una empresa de ingenieria especializada en sistemas de informacion
y control, almacenamiento, andlisis de datos, procesado de imagen y redes de sensores.
Gran parte de su tiempo lo dedica al desarrollo de sistemas de vigilancia sobre IP, tele-
control, middleware para sistemas, y comunicaciones entre otras.

En Ifara Tecnologias se apuesta por el desarrollo de la robotica en Espafia, dedicando
parte de sus recursos a la publicacion de contenidos abiertos y a la comercializacion de
kits como la SKYPIC o el SKYBOT. Se pretende con ello animar a la comunidad para la
realizacion de proyectos relacionados con la robdtica y fomentar el auge de esta
disciplina en Espana.

IEAROBOTICS es una pagina web independiente donde sus autores publican
informacion que principalmente es 1til para ellos, pero que ademas puede ser 1til para los
demas. Ademas, con el tiempo han sido varias las personas que se han animado y han
querido contribuir a esta pagina con sus aportaciones desinteresadas.

"Si tanto esfuerzo te ha constado encontrar la solucion a un problema, o poner en
marcha un sistema, ;qué necesidad hay de ocultarlo a la comunidad? Esta claro que si
detras hay una decision comercial o estratégica de una empresa no hay mucho que
discutir, pero en otros muchos casos no hay nada detras de ese esfuerzo, por lo que la
mejor forma de hacer que esa informacion sea realmente util es publicarla."




Ese es el espiritu de IEAROBOTICS, y ese es el ejemplo de Ifara Tecnologias, que
siendo una empresa y teniendo que vivir de vender proyectos encuentra esa informacion
que puede ser publicada y aportar asi su granito de arena a la comunidad.

[1] http://www.ifara.com/

[2] http://www.iearobotics.com/proyectos/cuadernos/ct3/ct3.html
[3] http://www.iearobotics.com/proyectos/skypic/skypic.html

[4] http://www.iearobotics.com/proyectos/ct293/ct293.html

[5] http://www.iearobotics.com
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